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Display alphanumérique Indicateur de décharge batterie

Sens de marche

Etat vitesse de marche

E —

- - = Etat frein a main
e mee :
Verrou levage

- I
' m Voyant avertissement
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Indicateur de vitesse
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Touche « Entrée » clavier | !

T Touche clavier : sortie

Voyant attente (ne pas utiliser Capacité batterie
Voyant interrupteur siege

Touche clavier : enrouler Touche sélection mode de conduite

Voyant état frein a main

Voyant alarme de panne Touche menu

Touche clavier : déposer
Voyant niveau huile (ne pas utiliser) Compteur horaire

Touche clavier : établir

ZAP| Display

. INTELLIGENT
Configuration standard Options RESPECTUEUX DE L’ENVIRONNEMENT

Mat standard grande visibilité Cabine

Fourches standard Tablier a déplacement latéral
Tablier standard classe 2 Téte rotative

Dosseret de charge Stabilisateur de charge

Soupape de contrdle a 2 bobines Fourches de longueur hors standard
Batterie Composant d’accessoire hydraulique
Sieége standard Etui de protection de vérin d’inclinaison
Protéege-cariste Couleur personnalisée
Protege-cariste avec toit de protection Elingue de levage batterie

Display a écran LCD Commandes hydrauliques

Pneus pleins souples proportionnelles (finger tips)

Broche de traction
Eclairage full LED
Bip de recul
Dispositif automatique de ralentissement
de la direction
Stationnement automatique Cachet commercial
Outil de conduite

N°1 comme constructeur et pour les ventes de chariots
élévateurs en Chine depuis 25 ans.

Les produits et spécifications HELI sont susceptibles d’étre modifiées sans préavis. Indications non contractuelles.
Gamme importée et distribuée par Néo Pak’europe.



G2 1.5-2t G2 series Chariot frontal électrique 3 roues AC

CONFORT

EFFICACITE DE FONCTIONNEMENT

""3 v' Faible rayon de braquage rendant la direction souple et
\ facile ;
v' Le matériel avance et léve plus vite, faisant de lui un outil de
travail efficace ;
v' Trés grande performances grace a ses 3 modes de vitesse ;
v' Grande capacité de la batterie pour une utilisation plus
longue.

v Frein magnétique sur essieu directeur, le chariot peut étre garé automatiquement en pente ou a
plat;

v Poignée arriére avec klaxon contribue a stabiliser la position assise en marche arriére rendant

La conduite confortable et sécurisante ;

Ouverture du capot batterie sans toucher a la colonne de direction ;

Extraction latérale de la batterie en option pour remplacement facile de la batterie ;

Mini leviers en option pour utilisation plus rapide.

AN

AMELIORATION VISIBILITE DU CONDUCTEUR

RENDEMENT ENERGETIQUE

v Avec un systéme hydraulique optimisé, le chariot a
un haut rendement énergétique et consomme
moins d’énergie ;

v Economie de plus de 80 % d’énergie avec
I’éclairage LED ;

v' Moteur de freinage par récupération peut recycler
plus d’énergie électrique.

v" Nouveaux mats grande visibilité avec chalnes spéciales élargissement le champ de vision
De I'opérateur ;

v' Forme arquée élargie de la grille du poste de conduite avec angle adéquat augmentant la
visibilité vers le haut de I'opérateur.

FACILITE D’ENTRETIEN

v Le couvercle peut étre facilement démonté pour
une maintenance rapide et pratique.

SECURITE

v" Meilleure capacité de charge en position haute ;

v' Décélération automatique sur terrain en courbe, plus intelligent et sécurisant ;

v’ Eclairage d’urgence de série et détection de 'opérateur intégrée améliorent la
sécurité du matériel dans son ensemble.




G2 1.5-2t G2 series Chariot frontal électrique 3 roues AC

CARACTERISTIQUES GENERALES

1.01 |Constructeur B—la—u_=u

1.02 |Désignation du modele cpp1s | cppie | cppbaigs | cpbpais | cpb2o
1.03 |Configuration du type SQ-GB1

1.04 |capacite kg 1500 [ 1600 [ 1750 | 1750 | 2000
1.05 |Centre de gravité mm 500

1.06 |Energie Electrique a batterie

1.07 |Type de conduite Conducteur assis

1.08 | Empattement L1 -mm 1292 1400 1400 1508 1508

ROUES ET PNEUS

2.01 |Type de pneus Pneus pleins souples

2.02 |Nombre de pneus (avant/arriére) 2/2

2.03 |Pas avant (centre du pneu) W3- mm 910 910 920 920 920
2.04 |Pas arriére (centree du pneu) W2 - mm 163 163 180 180 180
2.05 |Dimensions pneus avant 18x7-8 18x7-8 200/50-10 200/50-10 200/50-10
2.06 |Dimensions pneus arriére 15%x4,5-8 15%x4,5-8 140/55-9 140/55-9 140/55-9

DINMIENSIONS

3.01 |Distance de charge L2 - mm 365

3.02 |Angle inclinaison mat AV/AR a/B--° 5/7

3.03 |Hauteur mat baissé H1- mm 2175

3.04 |Levée libre H3 - mm 90

3.05 |Hauteur de levée standard H-mm 3300

3.06 |Hauteur mat déployé H2 - mm 4039

3.07 |Hauteur protég-cariste H4 - mm 2040

3.08 |Dimensions fourches (epxIxL) mm 35x100x920 40x122x920

3.09 |Classe d'accrochage du tablier selon norme DIN 15173 A/B 2A

3.10 |Longueur jusqu'au talon de la fourche I' - mm 1842 1950 1950 2058 2068

3.11 |Largeur totale WI1-mm 1060 1060 1120 1120 1120

3.12 |Rayon de braquage extérieur r- mm 1477 1585 1585 1693 1703

3.13 |Garde au sol au point le plus bas en charge H5 - mm 85 85 90 90 90

3.14 |Garde au sol au centre de le roue en charge H6 - mm 100

3.15 |Largeur d'allée de stockage (palette de 1000x1000mm, tolérance de 200mm) Ast - mm 3169 3277 3277 3385 3385

3.16 |Largeur d'allée de stockage (palette de 1200x1200mm, tolérance de 200mm) Ast - mm 3389 3497 3497 3605 3615

3.17 |[Ecartement extérieur des fourches (mini/maxi) W5 - mm 200/960 200/960 200/1030 200/1030 245/1030
PERFORMANCES

4.01 |Vitesse de déplacement en charge/a vide km/h 16/16 16/16 16/16 16/16 16/16

4.02 |Vitesse de levage en charge/a vide m/s 0,38/0,6 0,46/0,6 0,43/0,6 0,43/0,6 0,40/0,6

4.03 |Vitesse de descente en charge/a vide m/s 0,50/0,40 0,50/0,40 0,50/0,40 0,50/0,40 0,50/0,40

4.04 |Pente admissible en charge %6 20

4.05 |Force de travail maxi en charge N 15300 15300 15300 17000 17000

POIDS

5.01 |Poids approximatif (avec/sans batterie) kg 3000/2250 3200/2300 3300/2400 3350/2300 3450/2400

5.02 |Poids sur l'essieu : a vide, avant/arriére kg 1480/1520 1550/1650 1600/1700 1360/1720 1360/1820

5.03 |Poids sur l'essieu : en charge, avant/arriére kg 3990/510 4250/550 4400/650 4400/ 700 4780/670

BATTERIE

6.01 |Tension/capacité V/Ah 48/440 48/600 48/600 48/720 48/720
680 895 895 1064 1064
6.02 |Poids batteri Kk
otas batterie g (660-850) | (800-1000) | (800-1000) | (900-1200) | (900-1200)
6.03 |Norme batterie selon DIN43531/35/36/A/B/C 43531A

VMIOTEUR ET VARIATEUR

7.01 |Moteur de traction - Evaluation s/60min kW a4,7%x2

7.02 |Moteur de levage - Evaluation s/15min kwW 11 17,6
7.03 |Type variateur de traction MOSFET/AC
7.04 | Type variateur de levage MOSFET/AC
7.05 |Frein de service/frein de stationnement Electrique/Electrique
7.06 |Pression de service NMpa 17,5




@ serles / g;#é(r;t%sx DE L’ENVIRONNEMENT
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7
é : MAT DUPLEX GRANDE VISIBILITE STANDARD
H2
H Capacité a 500 mm de CDG en kg Poids de service en kg
1060
Modeéle de Haulteur d? 1,8T Hauteur méat baissé |, A'nglhe 1,8T Poids du
mat levée maxi empat- 15-2T en mm inclinaison empat- mat en kg
- " (mm) 1,5T 1,6T 1,8T i 2T , en® (a/B) 1,5T 1,67 1,87 e 2T
A long long
2 M200 2000 1500 1600 1750 1750 2000 1525 5-7 2931 3131 3231 3281 3381 408,4
840 M250 2500 1500 1600 1750 1750 2000 1775 5-7 2957 3157 3257 3307 3407 434,9
M300 3000 1500 1600 1750 1750 2000 2025 5-7 2984 3184 3284 3334 3434 461,4
Ast : largeur d’allée de stockage ; M330 3300 1500 1600 1750 1750 2000 2175 5-7 3000 3200 3300 3350 3450 4775
. ’
H3 = THn ¥ - tolé M350 3500 1500 1600 1750 1750 2000 2275 5-7 3010 3210 3310 3360 3460 487,7
T 2 [ a : tolérance, 200 mm. M370 3700 1500 1600 1750 1750 2000 2375 57 3024 3224 3324 3374 3474 | 5014
B [§ S M400 4000 1500 1600 1750 1750 1950 2575 3-5 3068 3268 3368 3418 3518 545,1
M425 4250 1500 1600 1750 1750 1900 2700 35 3081 3281 3381 3431 3531 558,4
M450 4500 1400 1500 1700 1700 1850 2825 3-5 3094 3294 3394 3444 3544 5712
M500 5000 1300 1400 1600 1600 1700 3075 3-3 3120 3320 3420 3470 3570 597,7
M550 5500 1100 1200 1400 1400 1400 3375 33 3201 3401 3501 3551 3651 678,5
. M600 6000 800 900 1000 1000 1100 3625 3-3 3230 3430 3530 3580 3680 707
CPD15 CPD16  CPD18  CPD20
Courbes de charge
Nota :
2000 | e L’axe vertical représente la capacité nominale et I'axe MAT DUPLEX GRANDE VISIBILITE ET LEVEE LIBRE TOTALE
1750 horizontal représente le centre de gravité de la charge.
= 1500 = ~ Le centre de gravité de la charge est la distance a partir Capacité a 500 mm de CDG en kg Levée Poids de service en kg
= 1250 B — de la face avant d’'un cube de 1000 mm d’arétes. Il Hauteur de Hauteur | libre Angle
. .. s . . a & 1,8T a RS 18T i
= 5 e —t] convient de diminuer la capacité nominale si le mat est M°ﬂ§f 98| |evée maxi empat- bai:;iétls do(:s":;t) inclinaison empat. rzz'td:ndk‘;
g incliné vers l'avant, si 'on utilise une fourche non (mm) VT BT BT tement | 2T or e i [1527en | @B | BT BOT BT e | 2T
o 790 standard ou si l'on transporte des marchandises de long mm long
6 500 grande largeur. ZM200 2000 1500 1600 1750 1750 2000 1525 476 5-7 2962 3162 3262 3312 3412 439
La capacité de charge de différents mats standards a ZM250 2500 1500 1600 1750 1750 2000 1775 726 5-7 2990 3190 3290 3340 3440 467,5
o A Ararie eres s AT B AT T R D fe ZM300 3000 1500 1600 1750 1750 2000 2025 976 5-7 3019 3219 3319 3369 3469 496
Centre de gravité (mm) 500 700 900 1100 . g P g ZM330 3300 1500 | 1600 | 1750 [ 1750 2000 | 2175 | 1126 5.7 3036 | 3236 | 3336 | 3386 | 3486 | 5135
graphique. ZM350 3500 1500 1600 1750 1750 2000 2275 | 1226 5.7 3047 3247 3347 3397 3497 | 5245
ZM370 3700 1500 1600 1750 1750 2000 2375 1326 5-7 3062 3262 3362 3412 3512 539
ZM400 4000 1500 1600 1750 1750 1950 2575 1526 3-5 3106 3306 3406 3456 3556 583,9
BATTERIE Note : 1,5-2T, la hauteur de levée libre augmente de 394 mm sans dosseret de charge.
IXLxH en mm enmm _
Capacité a 500 mm de CDG en kg Levée Poids de service en kg
CPD15SQ-GB 845x532x660 830x522x627 Hauteur | Iibre
Modeéle de Hauteur de 18T mat (avec Angle 18T Poids du
CPD]_GSQ_GB R levée maxi empat- . inclinaison empat- A
mat 1,5T 1,6T 1,8T 2T baissé 1,5{dosseret) . 1,5T 1,6T 1,8T 27T maten kg
CPD18SQ-GB 845x640x660 830x630x627 DIN 43531A i aissé1sfgossere)| 0L
- ong ong
mm
CPD18SQ-GD ZSM360 3600 1500 1600 1750 1750 2000 1790 741 3-5 3133 3333 3433 3483 3583 610
845x748x660 830x738x627 ZSM400 4000 1500 1600 1750 1750 2000 1925 876 3-5 3160 3360 3460 3510 3610 637
CPD20SQ-GD ZSM435 4350 1400 1500 1700 1700 1900 2040 991 3-5 3184 3384 3484 3534 3634 661
Z5M450 4500 1400 1500 1700 1700 1850 2090 1041 3-5 3194 3394 3494 3544 3644 671
ZSM470 4700 1350 1450 1650 1650 1750 2160 1111 3-5 3208 3408 3508 3558 3658 685
Technologies a énergie renouvelable n ZSM480 4800 1350 1450 1650 1650 1750 2190 1141 3-5 3214 3414 3514 3564 3664 691
ZSM500 5000 1200 1300 1600 1600 1700 2290 1241 3-3 3234 3434 3534 3584 3684 711
Grace 3 l'utilisation d i hvdrauli de détection de ch . 0 ZSM540 5400 1050 1150 1250 1250 1400 2425 1376 3-3 3262 3462 3562 3612 3712 739
race a Tutilisation du systeme hydraufique de detection de charge €t a a Z5M600 | 6000 800 900 [ 1000 [ 1000 | 1100 | 2640 | 1591 33 3305 | 3505 | 3605 | 3655 | 3755 | 782
technologie asynchrone, le chariot consomme moins d'énergie et la durée de LA PERFORMANCE DE LA Z5M650 6500 700 800 900 900 1000 2830 | 1781 33 3343 3543 3643 3693 3793 820

vie de la batterie est augmentée de 15 %. BATTERIE AUGMENTE Note : 1,5-2T, la hauteur de levée libre augmente de 364 mm sans dosseret de charge.




